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Syfte

Kursen syftar till att ge fardigheter i att utfora justeringar av befintliga robotprogram. Kursen

syftar till att ge kunskaper i robotteknik samt firdigheter i att utfora enklare atgirder. Efter

avslutad kurs ska den studerande kunna handha en robotcell i f6r yrkesrollen relevanta dandamal.

Kursen bidrar till f6ljande av utbildningens 6vergripande mal: 2,5, 6, 10 och 18.

Laranderesultat

Efter genomférd kurs ska den studerande kunna:
Kunskaper

1. Beskriva vad I/O system ir och hur det fungerar.

2. Redogora for de olika koordinatsystemen.

3. Redogora for de olika delarna i ett robotsystem.

Fardigheter

4. Flytta roboten i olika koordinatsystem och justera robotens rérelsemonster.

5. Definiera arbetsobjekt och rorelsemonster i en befintlig simuleringsscen.
6. Skapa ett enkelt program i en befintlig simuleringsscen.

7. Utféra grundkonfiguration av robotar.

Kompetenser

8. Sjalvstandigt hantera en robot

Innehall

Kursen innehaller foljande moment;
- Robotens olika delar

- Koordinatsystem-1/0

- Robot programmering

- Logik

- Felsokning i robotprogram

- Uppdatering av varvriknare

- Skapa och aterstilla backup

Tekniska Hogskolan, Box 1026, 551 11 Jonkoping « BESOK Gjuterigatan 5, Hogskoleomradet
TEL (vx) 036-10 10 00 « E-POST registrator@ju.se « www.ju.se



Robotteknik, 25 yrkeshégskolepoédng 2(2)

- Yrkesengelska

Undervisningsformer

Undervisning sker i form av foreldsningar, praktiskt arbete och 6vningar.

Undervisningen bedrivs normalt pa svenska men material pa engelska kan forekomma.

Férkunskapskrav
Grundliggande behorighet samt Elektromekanik 10op , Mekatronik 1 100 p eller Fysik 1

Matematik 2 med ligsta betyget E eller motsvarade.

Examination och betyg
Kursen bedoms med betygen Icke godkint, Godkint eller Vil godkint (Yh).

Liranderesultat 1, 2 och 3 examineras genom tentamen (1o Yhp).

Liranderesultat 4, 5, 6, 7 och 8 examineras genom laboration (15 Yhp).

Poingregistrering av examinationen for kursen sker enligt f6ljande system:

Examinationsmoment Omfattning | Betyg
Tentamen! 10 yhp IG/G/VG
Laboration 15yhp IG/G

! Bestimmer kursens slutbetyg vilket utfirdas forst nir samtliga moment godkints.

Betygskriterier
- For betyget Godkint ska den studerande uppfylla kraven i enlighet med kursens

liranderesultat.
- For betyget Vil Godkint ska den studerande utéver kraven f6r godkind, kunna visa pa en
djupare forstielsefor handhavande av en robot.

Kurslitteratur

Meddelas senast atta veckor fore kursstart, se Kurs PM
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