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Syfte

Kursen syftar till att ge avancerade kunskaper och praktiska firdigheter i robotteknik och
programmering av robotceller samt grundliggande kunskaper i vision-teknik. Kursen syftar till
att ge fardigheter i och kunskaper om kunna &verviga vision teknik kan anvindas f6r guidning,

inspektion, mitning och identifiering.

Kursen bidrar till foljande av utbildningens ¢vergripande mal:
3,6,7,8, 11, 13, 14, 17 och 18.

Laranderesultat

Efter genomford kurs ska den studerande kunna:

Kunskaper

1. Redogora for robotcellers konstruktion med hinsyn till effektiv produktion

Fardigheter

2. Sitta upp en robotcell i simulerad programvara samt kunna konfigurera denna enligt givna
specifikationer.

3. Utfora avancerad simulering med smarta komponenter.

4. Sitta sig in i, felsoka och optimera frimmande program.

5. Kommunicera arbetsdtaganden med kollegor och bestillare pa ett professionellt sitt.

Kompetenser
6. Sjalvstindigt utveckla befintliga program.

7. Ansvara for planering av en robotcell med hinsyn till effektivitet och sikerhet.
Innehall

Kursen innehaller fsljande moment;

- Felsokning i robotprogram
- GIMI (Guidning, Inspektion, Mitning, Identifiering)
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- Smarta komponenter

Undervisningsformer

Undervisning sker i form av foreldsningar, praktiskt arbete och 6vningar.

Kursen ges pa svenska. Material och moment pa engelska kan férekomma.

Férkunskapskrav
Grundliggande behorighet samt
- Elektromekanik 1o00p

- Mekatronik 1oop

eller Fysik 1 och Matematik 2 med ligsta betyg E eller motsvarande.

Examination och betyg
Kursen bedoms med betygen Icke godkint, Godkint eller Vil godkint (Yh).

Bedémning:
Liranderesultat 1 och 5 examineras genom tentamen (6 Yhp).

Liranderesultat 1 och 4 examineras genom laboration (4 Yhp).

Liranderesultat 1, 2, 3, 5 och 6 examineras genom inlimningsuppgift (15 Yhp).

Poingregistrering av examinationen for kursen sker enligt f6ljande system:

Examinationsmoment Omfattning | Betyg
Tentamen 6 yhp IG/G
Laboration 4 yhp IG/G
Inlamningsuppgift? 15yhp IG/G/VG

! Bestimmer kursens slutbetyg vilket utfirdas forst nir samtliga moment godkénts.

Betygskriterier

- For betyget Godkint ska den studerande uppfylla kraven i enlighet med kursens

laranderesultat.

- For betyget Vil Godkind ska den studerande, utéver kraven for godkind, sjalvstindigt kunna

visa att man klarar att analysera och ge flera olika losningar i en robotcell samt motivera sina

stillningstaganden.

Ovrigt

En studerande har ritt till tvd examinationstillfillen for varje examinationsmoment, utéver det

ordinarie. Examinationerna kan anpassas for studerande med sirskilda pedagogiska behov.

Kurslitteratur

Meddelas senast atta veckor fore kursstart.
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